BITWO BOT

(Modelo EV-1)

Version 1.0

1. Introduccion

Controlador eléctrico de vaélvula, permite
automatizar el control de una valvula de bola para
gas. El BOT-EV1 estd disefado para instalarse
directo en la vélvula para automatizar el proceso
de cierre de la manija. No se requieren de
instalaciones complicadas, ni desconexiéon de
tuberias.

Disefiado para ser controlado por el Detector de
Fugas de Gas Modelo B1 de Bitwo Electronics.

2. Caracteristicas Clave

e Control de cierre automatico de valvulas de bola para gas.
e Proceso robotizado de cierre de valvula.

¢ Instalacién sin necesidad de remover tuberias.

e Adaptador de voltaje 127V~60Hz a 12V DC incluido.

e (Cables de para conexién a relevador N.O. y COM.

¢ Anillo (seguro) para manipulacién manual de vélvula.

e Serequiere de manipulacién manual para reabrir la valvula.

3. Aplicaciones

e (asas

e Departamentos

e Escuelas/ Universidades
e Hoteles / Condominios

e Oficinas

e Tiendas

e Restaurantes / Panaderias
e Bodegas/ Fabricas

e Industria



4. Parametros técnicos

Modelo BOT-EV1
Voltaje nominal DC12v
Voltaje de funcionamiento DC8~16V
Corriente nominal 100mA
Corriente de funcionamiento 20mA ~ 30mA
Potencia nominal 1.2W
Potencia de funcionamiento 024W~36W
Tiempo de cierre 6-10 segundos
Torque 30 Kg.cm
Resistencia de aislamiento >20 MQ

Rango de temperatura ambiente | -10°C ~ + 50°C

Rango de humedad <95%
Presién de la valvula 1.6MPa
Rango de presién 86 ~ 106KPa
Tamano de la valvula G1/2"

Peso 340 (£ 50) g

Tabla 1. Parametros técnicos

Cable Descripcion

Conectar a la terminal normalmente
N.O. abierta (normally open) del Detector

Bitwo B1.

Conectar a la terminal comun del

coOM Detector Bitwo B1.

Tabla 2. Cables de conexion

Voltaje de entrada 100-240V~50/60Hz

Voltaje de salida 12V DC

Tabla 3. Especificaciones del adaptador de voltaje (incluido).



1. Brazo giratorio y tornillos de 5. Soporte de BOT.
agarre de manija.

2. Manija de valvula 6. Eje de Valvula.
3. Anillo de BOT. 7. Eje de BOT.
4. Valvula de bola para gas. 8. Oreja de BOT.
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Fig. 1. Estructura del BOT-EV1
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Fig. 2. Esquema de medidas del BOT-EV1
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Ejemplos de Circuitos de Conexion

B1-AC B1-AC
RELAY DE AVERIA RELAY DE AVERIA

J2 J2

85-265V ~ 50/60Hz POWER RELAY DE ALARMA POWER RELAY DE ALARMA
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Fuente de alimentacion externa
para BITWO BOT

Fig. 3. Conexion tipica de BOT-EV1 a dos Detectores Bitwo B1 en paralelo

Instalacion

1- Verifique que la valvula de bola para gas donde se va a realizar la instalacion cumpla
con las siguientes caracteristicas:

v
v

La instalaciéon debe ser en una vélvula de bola para gas de 2" de didmetro.

La valvula debe ser de media vuelta (BOT se puede ajustar a diferentes tamafos de
valvulas de media vuelta).

Debe haber un espacio por debajo de la valvula para gas de por lo menos 2 cm para
el soporte del BOT.

Debe haber un espacio por encima de la valvula para gas de por lo menos 8 cm.

Se debe contar con un tomacorriente eléctrico cercano a la valvula de gas para la
alimentacién del BOT.

2 —Con una llave Allen de 3/16" (4.76mm) ajustar el soporte del BOT al cuerpo de la
valvula como se muestra en la figura 1.

3. Ajustar la oreja del BOT para que el eje del BOT conocida con el eje de la vélvula..

4. Ajustar los tornillos de agarre de manija.

5. Realizar el cableado al Detector Bitwo Modelo B1 como se muestra en el circuito
ejemplo de la figura 3.

6. Conectar el adaptador de voltaje del BOT a un tomacorriente.




